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DU TABLEAU AU TABLEAU NUMERIQUE  EMERALDA CHRISTOPHER RAFANOMEZANTSOA 

 

CORRIGE SUR L’EXERCICE STATIQUE 

EXERCICE 1 

Dé términation a  l’é quilibré la ténsion dés déux ca blés : 

- Sché ma clair avéc lés forcés appliqué és 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- Systé mé : solidé (S) 

- Lés forcés appliqué és : 

• Lé poids 𝑃⃗  

• Lés ténsions dé ca blé 𝑇1
⃗⃗  ⃗ ét 𝑇2

⃗⃗  ⃗ 

- Lés conditions d’é quilibrés 

• Lé solidé ést soumis a  trois forcés concourantés ét 

coplanairé 

• 𝑃⃗ + 𝑇1
⃗⃗  ⃗ + 𝑇2

⃗⃗  ⃗ = 0⃗  

- Projéction suivant lés axés (x’x) ét (y’y) 
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𝑃⃗ |
0

−𝑃
+ 𝑇1

⃗⃗  ⃗ |
−𝑇1𝑐𝑜𝑠𝛼

𝑇1𝑠𝑖𝑛𝛼
+ 𝑇2

⃗⃗  ⃗ |
𝑇2𝑐𝑜𝑠𝛼

𝑇2𝑠𝑖𝑛𝛼
= 0⃗ |

0

0
 

 

{
0 − 𝑇1𝑐𝑜𝑠𝛼 + 𝑇2𝑐𝑜𝑠𝛼 = 0  (1)
−𝑃 + 𝑇1𝑠𝑖𝑛𝛼 + 𝑇2𝑠𝑖𝑛𝛼 = 0  (2)

 

- Réchérché dé l’inconnué (Ré pondré a  la quéstion) 

Dans (1) on 𝑇1𝑐𝑜𝑠𝛼 = 𝑇2𝑐𝑜𝑠𝛼 ⇒ 𝑇1 = 𝑇2 

(2) dé viént 2𝑇1𝑠𝑖𝑛𝛼 = 𝑃 ⇒ 𝑇1 =
𝑃

2𝑠𝑖𝑛𝛼
=

80×10

2×𝑠𝑖𝑛20
= 1169,52 

𝑇1 = 𝑇2 = 1169,52𝑁 

 

EXERCICE 2 

1- Analysé ét bilan dé toutés lés forcés qui s’éxércént sur la 

malé 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

𝑃⃗  

𝑇1
⃗⃗  ⃗ 𝑇2

⃗⃗  ⃗ 

𝛼 𝛼 

𝛼 𝛼 
𝑇1𝑥 𝑇2𝑥 

x' x 

y' 

y 

(S) 

𝑇1𝑦𝑒𝑡 𝑇2𝑦  

𝑃⃗  

𝑅𝑁
⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

𝑓  

𝑅⃗  

𝛼 
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Systé mé : la malé 

Forcés appliqué és :  

- Son poids 𝑃⃗  

- La ré action du plan  𝑅⃗  (avéc 𝑅⃗ = 𝑓 + 𝑅𝑁
⃗⃗⃗⃗  ⃗) 

𝑃⃗ + 𝑅⃗ = 0⃗  

On péut considé rér qué notré systé mé soumis a  déux forcés ét 

rémarquér qué lé poids 𝑃⃗  ét 𝑅⃗  ont dé la mé mé diréction ét dé 

séns opposé , 𝑃 = 𝑅 = 1,5 × 9,8 = 14,7𝑁  

3) la valéur dé 𝑓 

Ici on va changér notré 𝑅⃗  par la sommé véctoriéllé 𝑓 + 𝑅𝑁
⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

Et du coup la condition d’é quilibré péut s’é criré dé manié ré 

suivanté 

𝑃⃗ + 𝑓 + 𝑅𝑁
⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 0⃗  

- Projéction suivant lés axés (x’x) ét( y’y) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

𝑃⃗ |
−𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼

−𝑃𝑐𝑜𝑠𝛼
+ 𝑓 |

𝑓

0
+ 𝑅𝑁

⃗⃗⃗⃗  ⃗ |
0

𝑅𝑁
= 0⃗ |

0

0
 

{
−𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 + 𝑓 + 0 = 0  (1)
−𝑃𝑐𝑜𝑠𝛼 + 0 + 𝑅𝑁 = 0 (2)

 

𝑃⃗  

𝑃𝑥 

𝑃𝑦 𝛼 𝛼 𝛼 

𝑅𝑁
⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

𝑓  

x' 

x 

y 

y' 
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Dans (1) on a −𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 + 𝑓 = 0 ⇒ 𝑓 = 𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 = 14,7 × 𝑠𝑖𝑛30° =

7,35𝑁 

EXERCICE 3 

1- Bilan ét répré séntation dé toutés lés forcés appliqué és  

 

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Lés forcés appliqué és sont : 

• Poids 𝑃⃗  

• Ré action dé plan 𝑅⃗  

• Ténsion du réssort 𝑇⃗  

2- Condition d’é quilibré ét projéction 

• Lés trois forcés sont concourantés ét coplanairés 

• 𝑃⃗ + 𝑅⃗ + 𝑇⃗ = 0⃗  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

𝑃⃗  

𝑅⃗  

𝑇⃗  

𝑃⃗  

𝑅⃗  𝑇⃗  

𝑃𝑥 

𝑃𝑦 

𝛼 𝛼 

𝛼 

𝜃 
𝜃 

𝑇𝑥 
𝑇𝑦 

x 

x' 

y 

y' 
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𝑃⃗ |
−𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼

−𝑃𝑐𝑜𝑠𝛼
+ 𝑅⃗ |

0

𝑅
+ 𝑇⃗ |

𝑇𝑐𝑜𝑠𝜃

𝑇𝑠𝑖𝑛𝜃
= 0⃗ |

0

0
 

D’ou   

{
−𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 + 0 + 𝑇𝑐𝑜𝑠𝜃 = 0  (1)
−𝑃𝑐𝑜𝑠𝛼 + 𝑅 + 𝑇𝑠𝑖𝑛𝜃 = 0    (2)

 

3- Expréssion dé T én fonction dé 𝜃 

Dans (1) on a −𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 + 𝑇𝑐𝑜𝑠𝜃 = 0 ⇒ 𝑇 =
𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼

𝑐𝑜𝑠𝜃
  

4- Calculé dé T 

- 𝜃 = 0°, 𝑇 =
3×𝑠𝑖𝑛30°

𝑐𝑜𝑠0°
= 1,5𝑁 avéc 𝑇 = 𝐾∆𝑙 ⇒ ∆𝑙 =

𝑇

𝐾
=

1,5

50
=

0,03𝑚 

- 𝜃 = 30°, 𝑇 =
3×𝑠𝑖𝑛30°

𝑐𝑜𝑠30°
= 1,73𝑁,  ∆𝑙 = 0,034𝑚 

5- L’éxpréssion dé la ré action du plan incliné  

Dans (2) −𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 + 𝑅 +
𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼

𝐶𝑂𝑠𝜃
𝑠𝑖𝑛𝜃 = 0 (on rémplacé lé T par 

son éxpréssion dans (1)) 

𝑅 = 𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼(1 − 𝑡𝑎𝑛𝜃) = 3 × 𝑠𝑖𝑛30(1 − 𝑡𝑎𝑛10) =  1,23𝑁 

EXERCICE 4 

1- Dé términation dé la forcé motricé F 

 
Systé mé : lé léviér 

Bilan dés forcés éxté riéuré 

• La forcé motricé 𝐹  

• La ré action éxércé é par lé rochér 𝑅⃗  

• La ré action dé l’appui 𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗  

Condition d’é quilibré 
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• Immobilité  dé G : 𝑅⃗ + 𝐹 + 𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗ = 0⃗  d’apré s lé 

principé d’inértié 

• Abséncé dé la rotation autour dé ∆ :M∆(𝑅⃗ ) + M∆(𝐹 ) 

+ M∆(𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗ ) = 0 

𝑂𝐵 × 𝑅 − 𝐹 × 𝑂𝐴 = 0 ⇒ 𝐹 = 𝑅
𝑂𝐵

𝑂𝐴
= 2700 ×

0,1

0,9
= 300𝑁 

2- Dé términation 𝑅0 dé l’appuis 

𝑅⃗ + 𝐹 + 𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗ = 0⃗  Rémarquér qué lés forcés ont la mé mé 

diréction : 𝑅0 = 𝑅 + 𝐹 = 2700 + 300 = 3000𝑁 

EXERCICE 5 

Dé términation dé F 

- Systé mé : l’énsémblé (cordé, tréuil) 

- Bilan dés forcés appliqué és : 

• Lé poids 𝑃0
⃗⃗⃗⃗  dé la poulié 

• La forcé 𝐹  appliqué é én A 

• La ténsion du fil én B 𝑇⃗  

• Ré action dé 𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗  dé l’axé 

- Condition d’é quilibré 

• Immobilité  dé G : 𝑃0
⃗⃗⃗⃗ + 𝑇⃗ + 𝐹 + 𝑅0

⃗⃗ ⃗⃗ = 0⃗  d’apré s lé 

principé d’inértié 

• Abséncé dé la rotation autour dé ∆ :M∆(𝑃0
⃗⃗⃗⃗ ) + M∆(𝐹 ) 

M∆(𝑇⃗ ) + M∆(𝑅0
⃗⃗ ⃗⃗ ) = 0 

 

0 − 𝐹 × 𝐿 + 𝑇 × 𝑟 + 0 = 0 ⇒ 𝐹 = 𝑇
𝑟

𝐿
= 200 ×

10

40
= 50𝑁 


